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1. Electricidad y Electrónica 

• Leyes de Kirchhoff 

• Funcionamiento de diodos y transistores bjt 

• Configuraciones básicas de amplificadores operacionales 

• Circuitos combinacionales: funciones booleanas y keymaps 

• VHDL 
 

2. Programación estructurada 

• Tipos de datos, operadores y expresiones  

• Estructuras de selección y repetición 

• Funciones 

• Arreglos y estructuras 
 

3. Matemáticas para ingeniería 

• Solución de sistemas lineales 

• Transformaciones lineales 

• Cálculo de más de una variable 

• Modelos mecánicos y eléctricos con ecuaciones diferenciales 

• Solución de modelos matemáticos 

• Análisis de estabilidad y respuesta transitoria de sistemas dinámicos 
usando la transformada de Laplace 
 

4. Mecánica y Robótica 

• Equilibrio del Cuerpo Rígido  

• Trabajo y energía en dinámica de las partículas  

• Movimiento lineal y rotacional de un cuerpo rígido y análisis cinemático 
de mecanismos planos  

• Transformaciones homogéneas en manipuladores 

• Análisis cinemático directo en manipuladores con parámetros Denavit-
Hartenberg 
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